Abstract of DE4205397 

A cine/video camera (1) is focused on a fixed or moving object (3) using a medium frequency or 
infrared signal transmitter (4) directed at the object (3) by an assistant. The transmitter length (b) 
together with the angles (mu.beta) are established to enable the range (a) to be computed by the 
controller (2). Length (b) is determined by a taut wire between the spring spool (5) and fixed capstan 
(6) with extension registered by the spool (5). The spool (5) and capstan (6) carry orientation arms 
aligned with the wire to reveal the angles (mu, beta), the angle beta being signalled to the controller 
(2) by the transmitter (4). The resultant trigonometric computation (2) controls the objective (8) by 
suitable servo (7). ADVANTAGE - Continuous and automatic control of focus with improved 
accuracy independent of camera or target movement. Is of particular value when wider angle lenses 
are in use. 
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(S) Verfahren und Anordnung zum Fokussieren einer Laufbild- oder Fern sehkam era 

© Die Erfindung botrifft ein Verfahren und eine Anordnung 
zum Fokussieren einer Laufbild- oder Fernsehkamera auf ein 
bewegtes oder ortsfestes Motiv. ErfindungsgemaS wird 
durch Bestimmung zweier Winke! und einer Strecke in dem 
aus der Laufbild- oder Fernsehkamera, einem Peilgerat und 
einem Motiv gebildeten Dreieck eine Strecke zwischen der 
Laufbild- oder Fernsehkamera und dem Motiv bestimmt. Ziel 
der Erfindung ist es, ein Verfahren und eine Anordnung zum 
Fokussieren einer Laufbild- oder Fernsehkamera zur Verfu- 
gung zu stellen, die bei hoher Genauigkeit der Fokussierung 
weder die Bewegung der Laufbild- oder Fernsehkamera 
noch die Bewegung des Motivs einschranken. 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Fokussieren 
einer Laufbild- oder Fernsehkarnera nach dem Oberbe- 
griff des Anspruchs 1 sowie eine Anordnung zur Durch- 5 
fiihrung des Verfahrens. 

Eine Fokussierhilfe wird in der Kinematographie ins- 
besondere bendtigt, wenn wahrend einer Aufnahme die 
Scharfeneinstellung derartig schnell verandert werden 
muB, daB der Kameramann diese Aufgabe nicht sicher 10 
kontrollieren kann. Dies ist der Fall, wenn das scharfge- 
stellte Bildelement seine Lage relativ zur Kamera 
schnell verandert oder wenn zur Veranderung des Bild- 
eindrucks ein anderer Bildbereich scharfgestellt wird. 

In der Kinematographie sind zum Fokussieren von 15 
{Cameras insbesondere passive Verfahren zur Entfer- 
nungsmessung geeignet. Zu diesen gehoren Triangula- 
tionsverfahren, die eine Entfernungsmessung uber die 
Bestimmung von Langen und Winkeln in einem oder 
mehreren Dreiecken durchfuhren. So sind beispielswei- 20 
se Verfahren bekannt, die eine bei versetzter MeBoptik 
entstehende Bildiiberdeckung auswerten oder die uber 
starr zugeordnete Peilgerate und Peilmarkierungen 
Winkelmessungen vornehmen. 

Die bekannten Triangulationsverfahren zeichnen sich 25 
mit Nachteil durch eine kleine MeBbasis, die zu einer 
ungenauen Entfernungsmessung und damit einer unge- 
nauen Fokussierung fuhrt und/oder eine starre Lage der 
Peilgerate aus. Letzteres fuhrt zu einer Behinderung der 
freien Bewegung der Kamera wahrend der Entfer- 30 
nungsbestimmung. 

Der Erfindung iiegt die Aufgabe zugrunde, ein Ver- 
fahren und eine Anordnung zum Fokussieren einer 
Laufbild- oder Fernsehkarnera der eingangs genannten 
Gattung zur Verfugung zu stellen, die bei hoher Genau- 35 
igkeit der Fokussierung weder die Bewegung der Lauf- 
bild- oder Fernsehkarnera noch die Bewegung des 
scharfzustellenden Motives einschranken. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die 
kennzeichnenden Merkmale der Anspriiche 1 und 1 1 40 
gelost. 

Die erfindungsgemaBe Losung ermoglicht durch eine 
genaue Entfernungsmessung zwischen der Laufbild- 
oder Fernsehkarnera und dem Motiv eine genaue Fo- 
kussierung der Laufbild- oder Fernsehkarnera auf das 45 
Motiv, ohne daB dabei die Bewegungsfreiheit der Lauf- 
bild- oder Fernsehkarnera oder des Motives einge- 
schranki sind. 

Durch Bestimmung zweier Winkel und einer Strecke 
in dem aus Laufbild- oder Fernsehkarnera, Peilgerat und 50 
Motiv gebildeten Dreieck sind alle Winkel und Strecken 
dieses Dreiecks eindeutig bestimmt, so auch die Strecke 
zwischen der Laufbild- oder Fernsehkarnera und dem 
Motiv. 

Die Lange der Strecke zwischen der Laufbild- oder 55 
Fernsehkarnera und dem Motiv ist eine Funktion der 
Lange der Strecke zwischen der Laufbild- oder Fern- 
sehkarnera und dem Peilgerat sowie der beiden an der 
Strecke zwischen Laufbild- oder Fernsehkarnera und 
Peilgerat anliegenden Winkel des obenbezeichneten 60 
Dreiecks und wird durch lauf ende Messung dieser Gro- 
Ben dynamisch bestimmt. 

Dies ermoglicht eine Fokussierung der Laufbild- oder 
Fernsehkarnera auf das Motiv auch bei einer schnellen 
Relativbewegung zwischen dem Motiv und der Kamera. 65 

Urn MeBungenauigkeiten zu minimieren, die bei- 
spielsweise bei der Verwendung von Weitwinkelobjek- 
tiven auftreten konnen. wenn sich das aufzunehmende 



Objekt auBerhalb der Bildmitte befindet, ist wahlweise 
die Verwendung zweier Peilgerate vorgesehen, wobei 
die entsprechenden Winkel und Strecken fur beide Peil- 
gerate ermittelt werden und daraus mit erhohter Ge- 
nauigkeit die Strecke zwischen der Laufbild- oder Fern- 
sehkarnera und dem Motiv bestimmt wird. 

Falls das Motiv nicht auf der optischen Achse der 
Kamera liegt und mit nur einem Peilgerat gearbeitet 
wird, ist es vorteilhaft, zusatzlich den Winkel zwischen 
der optischen Achse der Laufbild- oder Fernsehkarnera 
und der Strecke zwischen der Laufbild- oder Fernsehka- 
rnera und dem Motiv zu bestimmen. Auf diese Weise 
kann der an der Kamera anliegende Winkel des obenbe- 
zeichneten Dreiecks leichter bestimmt werden. 

Mit Vorteil ist die Position des Peilgerates unabhan- 
gig von der Position der Laufbild- oder Fernsehkarnera. 
Dies bedeutet in besonderem MaBe eine uneinge- 
schrankte Bewegungsfreiheit der Kamera und des Moti- 
ves. Auch wird hierdurch gewahrleistet, daB die Strecke 
zwischen der Laufbild- oder Fernsehkarnera und dem 
Peilgerat immer ausreichend groB gewahlt werden 
kann, so daB die Genauigkeit, mit der die Entfernung 
zwischen der Laufbild- oder Fernsehkarnera und dem 
Motiv bestimmt wird, eine vorgegebene Genauigkeit 
nicht unterschreitet. 

In einer bevorzugten Ausfiihrungsform des erfin- 
dungsgemaBen Verfahrens wird die Lange der Strecke 
b uber die Lange eines Verbindungselements bestimmt, 
welches das Peilgerat und die Kamera verbindet. Hierzu 
eignet sich insbesondere ein auf eine gefederte Spule 
gewickelter Draht. Bei einer derartigen Ausfiihrung der 
Erfindung konnen die Winkel p. und p etwa uber auf der 
Kamera und dem Peilgerat angeordnete gefederte Ar- 
me gemessen werden. 

Bei einer anderen vorteilhaften Ausgestaltung der Er- 
findung erfolgt die Bestimmung der Lange der Strecke b 
uber eine Laufzeitmessung. Dazu wird von der Laufbild- 
oder Fernsehkarnera in vorgegebenen Abstanden ein 
Puis ausgesandt, bei Empfang dieses Pulses am Peilgerat 
von diesem ein Gegenpuls ausgesandt, der Gegenpuls 
an der Kamera empfangen und aus der Laufzeit der 
beiden Pulse die Lange der Strecke b berechnet. Die 
Winkel u. und f) werden in dieser Ausgestaltung der 
Erfindung uber eine an der Laufbild- oder Fernsehka- 
rnera und dem Peilgerat erfolgende Richtungserken- 
nung der einlaufenden Pulse bestimmt. 

Die Ausrichtung des Peilgerates auf das Motiv erfolgt 
etwa durch einen Scharfenziehassistent. So bleibt die 
gewohnte Aufgabenteilung zwischen Kameramann und 
Assistent erhalten. 

Vorteilhafte Weiterbildungen des erfindungsgema- 
Ben Verfahrens sowie der erfindungsgemaBen Anord- 
nung sind in den verbleibenden Unteranspriichen ge- 
kennzeichnet. 

Die Erfindung soil nachfolgend unter Bezugnahme 
auf die Figuren der Zeichnung an mehreren Ausfiih- 
rungsbeispielen naher erlautert werden. 

Es zeigen 

Fig. 1 eine schematische Darstellungder Erfindung, 

Fig. 2 eine erfindungsgemaBe Anordnung zur Durch- 
fuhrung des Verfahrens, 

Fig. 3 eine weitere erfindungsgemaBe Anordnung zur 
Durehfuhrung des Verfahrens, 

Fig. 4 eine schematische Darstellung der Erfindung 
bei Verwendung zweier Peilgerate 4, 4' und 

Fig. 5 eine schematische Darstellung fur ein Motiv 3, 
welches nicht auf der optischen Achse der Kamera 1 
liegt. 
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in Fig. 1 sind eine Laufbild- oder Fernsehkamera 1, 
cin Steuergerat Z ein Motiv 3 und ein Peilgerat 4 darge- 
stellt. Das Motiv 3 befindet sich im Bildbereich der Lauf- 
bild- oder Filmkamera t. Die Strecke zwischen der frei 
beweglichen Kamera 1 und dem frei beweglichen Peil- 5 
gerat 4 ist mit b bezeichnet. Die Winkel jj. und p sind 
jeweils durch ihre beiden Schenkel definiert, welche 
durch die Strecke b und die Strecke zwischen der Lauf- 
bild- oder Fernsehkamera 1 und dem Motiv 3 bzw. 
durch die Strecke b und die Strecke zwischen dem Peil- 10 
gerat 4 und dem Motiv 3 gegeben sind. 

Das Peilgerat 1 wird etwa von einem Scharfenziehas- 
sistent zu jeder Zeit auf das Motiv 3 ausgerichtet. MeB- 
elemente 5 und 6 an der Kamera 1 und dem Peilgerat 4 
bestimmen die Lange der Strecke b sowie die Winkel u. 15 
und p in kurzen zeitlichen Abstanden oder kontinuier- 
lich. so daB auch bei einer schnellen Bewegung des Mo- 
tives 3 die Lange der Strecke b sowie die Winkel p, und p 
dynamisch erfaBt werden. 

Die Information betreffend die Lange der Strecke b 20 
sowie den Winkel u. wird iiber ein Kabel 15 an das 
Steuergerat 2 geleitet und die Information betreffend 
den Winkel P mit Hilfe eines am Peilgerat 4 angebrach- 
ten Senders an das Steuergerat 2 gesendet und dort 
empfangen. Das Steuergerat 2 bestimmt aus diesen In- 25 
formationen fortlaufend gemaB den Regeln fur die 
Grundbeziehungen im Dreieck die Lange der Strecke a 
zwischen der Laufbild- oder Fernsehkamera 1 und dem 
Motiv 3. 

Weiter gibt das Steuergerat 2 entsprechend dem ak- 30 
tuellen Wert far die L£nge der Strecke a laufend an eine 
an der Kamera 1 angeordnete Verstelleinrichtung 7 zum 
Betatigen des Objektives 8 der ICamera 1, etwa einen 
Servomotor, ein Steuersignal ab, welches das Objektiv 8 
auf das sich in der Entfernung a befindliche Motiv 3 35 
fokussiert. 

Fig. 2 zeigt eine erfindungsgemaBe Anordnung zur 
Durchfuhrung des Verfahrens. Die Laufbild- oder Fern- 
sehkamera 1 und das Peilgerat 4 sind durch einen feinen 
Draht 9 verbunden, dessen Lange die Lange der Strecke 40 
b definiert. An der Laufbild- oder Fernsehkamera 1 sind 
eine gefederte Spule 10, ein Drahtgeber 11, ein Rechner 
12, ein gefederter Arm 13 sowie das Steuergerat 2 ange- 
ordnet. Die Spule 10 und der gefederte Arm 13 sind auf 
einer gemeinsamen Achse, die senkrecht auf den durch 45 
die Strecken a und b definierten Achsen steht, drehbar 
gelagert. Der Rechner 12 und das Steuergerat 2 sind 
iiber ein Kabel 15 miteinander verbunden. Das eine En- 
de des Drahtes 9 ist auf die gefederte Spule 10 aufgewik- 
kelt. " 50 

Am Peilgerat 4 ist ein gefederter Arm 14 angeordnet. 
der ebenfalls auf einer Achse, die senkrecht auf den 
durch die Strecken a und b definierten Achsen steht, 
drehbar gelagert ist. Der Draht 9 ist an seinem einen 
Ende mit dem gefederten Arm 13 uber eine Fuhrung 16 55 
verbunden und veriauft an seinem anderen Ende inner- 
halb des Armes 14. Somit richtet sich die raumliche 
Ausrichtung der Arme 13, 14 nach der Orientierung des 
Drahtes 9, der die Laufbild- oder Fernsehkamera 1 und 
das Peilgerat 4 verbindet. 60 

Weiter ist am Peilgerat 4 eine Auswerteinheit 17 und 
ein Sender 18 angeordnet. 

Je nach Position der Laufbild- oder Fernsehkamera 1 
und des Peilgerates 4 variieren die Lange b des Drahtes 
9 sowie die Winkel \i und p. Der Drahtgeber 11 regi- 6 5 
striert die bei Auf- und Abwickeln des Drahtes 9 von der 
Spule 10 erfolgende Drehung der Spule 10 und gibt 
entsprechend der Drehung und der Drehrichtung der 
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Spule 10 Impulse an den Rechner 12 ab, der aus diesen 
Impulsen die Lange b des Drahtes 9 berechnet. Cleich- 
zeitig ist der Winkel u, durch die Ausrichtung des gefe- 
derten Armes 13 bestimmt. Vom Rechner 12 wird die 
Information uber die Lange b des Drahtes 9 sowie den 
Winkel a uber das Kabel 15 an das Steuergerat 2 gelei- 
tet. 

Am Peilgerat 4 wird in analoger Weise der Winkel P 
durch die Ausrichtung des gefederten Armes 13 be- 
stimmt und von der Auswerteinheit 17 erfaBt. Der Sen- 
der 18 sendet die Information iiber den Winkel B an das 
Steuergerat 2. Damit besitzt das Steuergerat 2 die not- 
wendige Information, urn die Lange der Strecke a zu 
berechnen und entsprechend die Verstelleinrichtung 7 
zum Fokussieren des Objektives 8 anzusteuern. 

In einem anderen Ausfuhrungsbeispiel werden die 
Lange der Strecke b sowie die beiden Winkel u, und p 
mit Hilfe elektromagnetische Pulse bestimmt (Fig. 3). 
An der Laufbild- oder Fernsehkamera 1 ist ein Sende- 
und Empfangsteil 19, am Peilgerat 4 ein Sende- und 
Ernpfangsteil 20 angeordnet. Die Lange der Strecke b 
wird durch den Abstand zwischen den beiden Sende- 
und Empfangsteilen 19 und 20 definiert. 

Wie im vorherigen Ausfuhrungsbeispiel sind des wei- 
teren an der Laufbild- oder Fernsehkamera 1 die 
Steuereinrichtung 2 und ein Kabel 15, das die Steuerein- 
richtung 2 mit dem Sende- und Empfangsteil 19 verbin- 
det, angeordnet. Das Peilgerat 4 enthalt neben dem Sen- 
de- und Empfangsteil 20 einen Sender 18. 

Weiter weisen die beiden Sende- und Empfangsteile 

19 und 20 eine Peilfunktion auf, die eine Richtungser- 
kennung einlaufender Impulse in Bezug auf die Ausrich- 
tung der Laufbild- oder Fernsehkamera 1 bzw. des Peil- 
gerates 4 ermoglicht. 

Das Sende- und Empfangsteil 19 sendet in einer vor- 
gegeben Taktfrequenz elektromagnetische Pulse einer 
Mittenfrequenz, die bevorzugt im Funkbereich oder im 
infraroten Bereich liegt, aus. Bei Empfang eines Pulses 
sendet das Sende- und Empfangsteil 20 einen Gegenpuls 
aus, der wiederum am Sende- und Empfangsteil 19 emp- 
fangen wird. Aus der Zeit zwischen Aus senden eines 
Pulses und Empfang des entsprechenden Gegenpulses 
wird im Sende- oder Empfangsteil 19, einem angeschlos- 
senen Rechner oder in der Steuereinheit 2 die Lange der 
Strecke b bestimmt. 

Die Winkel u und 0 ergeben sich aus der Richtungser- 
kennung der an den Sende- und Empfangsteilen 19 und 

20 einlaufenden Pulse. Die so gewonnene Information 
uber den Winkel u wird fortlaufend uber das Kabel 15 
an die Steuereinheit 2 geleitet 

Die Information uber den Winkel P wird iiber den 
Sender 18 an das Steuergerat 2 gesendet. Es ist ebenfalls 
denkbar, daB auf den Sender 18 verzichtet wird und die 
Information uber den Winkel p vom Sende- und Emp- 
fangsteil 20 an das Sende- und Empfangsteil 19 oder 
direkt an die Steuereinheit 2 gesendet wird. 

Das Steuergerat 2 berechnet aus den ubermittelten 
Informationen die Lange der Strecke a und steuert die 
Verstelleinrichtung 7 zum Fokussieren des Objektives 8 
an. 

Bei bestimmten Verhaltnissen ist es moglich, daB bei 
den beschriebenen Verfahren zum Fokussieren einer 
Laufbild- oder Fernsehkamera 1 bei Verwendung eines 
Peilgerates 4 nicht zu vernachlassigende MeBfehler auf- 
treten, die zu einer unzulanglichen Fokussierung des 
Motives 3 fuhren. Dies hat folgenden Grund: Der Win- 
kel u, ist durch die Strecke b und durch die Strecke a 
zwischen Kamera 1 und Motiv 3 definiert. Liegt das 
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Motiv 3 jedoch nicht - wie bisher angenommen - auf 
der optischen Achse c der Kamera 1, so wird der Winkel 
^ der gegenuber der optischen Achse c gemessen wird, 
falsch bestimmt. 

Als Folge wird nicht die Ebene, in der das Motiv 3 5 
liegt, sondern eine andere Bildebene von der Kamera 1 
scharf abgebildet. Je weiter sich das Motiv 3 dabei am 
Bildrand befindet, desto groBer ist dieser Fehler, der 
somit insbesondere und in verstarktem AusmaI3e bei der 
Verwendung von Weitwinkelobjektiven auftritt, mit de- 10 
nen ein groBer Winkelbereich erfaBt wird. 

Dieser Fehler ist jedoch zu vernachlassigen, wenn die 
Breite bzw. Hdhe der abzubildenden Ebene klein ist im 
Vergleich zu der Lange der Strecke a sowie wenn sich 
das Peilgerat 4 nahe an der scharfzustellenden Ebene 15 
befindet In diesen Fallen liegt die Strecke a im wesentli- 
chen auf der optischen Achse c der Kamera 1 . 

Insbesondere bei Verwendung eines Weitwinkelob- 
jektives als Objektiv 8 kann es jedoch erforderlich sein, 
den erwahnten Fehler auszuschalten. 20 

Dazu werden, wie in Fig. 4 dargestellt, statt eines Peil- 
gerates 4 zwei Peilgerate 4, 4' zum Fokussieren der 
Laufbild- oder Fernsehkamera 1 verwendet Das Peilge- 
rates 4' wird dabei vollstandig analog dem Peilgerat 4 
angeordnet und eingesetzt Durch zusatzliche Messung 25 
der Winkel u/und P' und der Lange der Strecke b' wird 
der korrekte Abstand a zwischen der Laufbild- oder 
Fernsehkamera 1 und dem Motiv 3 bestimmt Das Steu- 
ergerat 2 verarbeitet dabei ebenfalls die Informationen 
des Peilgerates 4'. 30 

In Fig. 5 ist eine weitere Moglichkeit dargestellt, wie 
der Fokussierfehler, der bei Verwendung eines Peilge- 
rates bei einem sich nicht auf der optischen Achse c der 
Kamera befindlichen Motiv 3 entsteht, beseitigt werden 
kann. Dazu wird zusatzlich der Winke! zwischen der 35 
optischen Achse c der Kamera 1 und der Strecke a 
bestimmt und im Steuergerat 2 ausgewertet Mit Hilfe 
des Winkels wird der Winkel u. korrekt bestimmt. 

Den Winkel kann beispielsweise der Kameramann 
uber einen sich im Sucherbild der Kamera befindlichen, 40 
beweglichen Cursor, der auf das Motiv auszurichten ist, 
einstellea Auch ist eine entsprechende Winkelbestim- 
mung uber die Messung der Augenlage des Kamera- 
mannes moglich. 

Die Erfindung beschrankt sich in ihrer Ausfuhrung 45 
nicht auf die vorstehend angegebenen bevorzugten 
Ausfiihrungsbeispiele. Vieimehr ist eine Anzahl von Va- 
rianten denkbar, welche von dem erfindungsgemaBen 
Verfahren auch bei grundsatzlich anders gearteten Aus- 
fuhrungen Gebrauch machen. 50 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zum Fokussieren einer Laufbild- oder 
Fernsehkamera auf ein bewegtes oder ortsfestes 55 
Motiv, unter Verwendung mindestens eines Peilge- 
rates und eines Steuergerates dadurch gekenn- 
zeichnet, daB 

a) das Peilgerat (4) bzw. die Peilgerate (4') zu 
jeder Zeit auf das Motiv (3) ausgerichtet wird 60 
bzw. werden, 

b) fur jedes Peilgerat die Lange der Strecke (b) 
zwischen der Laufbild- oder Fernsehkamera 
(1) und dem Peilgerat (4), der Winkel (u.), des- 
sen Schenkel durch die Strecke zwischen der 55 
Laufbild- oder Fernsehkamera (1) und dem 
Motiv (3) und durch die Strecke (b) gegeben 
sind und der Winkel (p), dessen Schenkel durch 
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die Strecke zwischen dem Peilgerat (4) und 
dem Motiv (3) und durch die Strecke (b) gege- 
ben sind, in beliebiger Reihenfolge und in dis- 
kreten zeitlichen Abstanden oder kontinuier- 
lich bestimmt werden, 

c) fur jedes Peilgerat die Lange der Strecke (b), 
der Winkel (u.) und der Winkel (P) bzw. Daten, 
aus denen sich die Strecke (b), der Winkel (u.) 
und der Winkel (p) berechnen lassen, in diskre- 
ten zeitlichen Abstanden oder kontinuierlich 
an das Steuergerat (2) geleitet oder gesendet 
werden, das Steuergerat (2) aus diesen Infor- 
mationen gemaB den Regeln fur die Grundbe- 
ziehungen im Dreieck die Lange der Strecke 
(a) zwischen der Laufbild- oder Fernsehkame- 
ra ( 1) und dem Motiv (3) bestimmt und 

d) das Steuergerat (2) an die Laufbild- oder 
Fernsehkamera (1) ein Steuersignal abgibt, 
welches eine Fokussierung des Objektives (8) 
der Laufbild- oder Fernsehkamera (1) auf das 
scharf zustellende Motiv (3) bewirkt. 

2. Verfahren nach Anspruch I bei Verwendung ei- 
nes Peilgerates, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Winkel Q zwischen der optischen Achse (c) der 
Laufbild- oder Fernsehkamera (1) und der Strecke 
(a) bestimmt und ausgewertet wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Position des Peilgerates (4) 
unabhangig von der Position der Laufbild* oder 
Fernsehkamera (1) ist 

4. Verfahren nach mindestens einem der Anspruche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Lange der 
Strecke (b) uber die Lange eines Verbindungsele- 
ments zwischen dem Peilgerat (4) und der Laufbild- 
oder Fernsehkamera (1) bestimmt wird. 

5. Verfahren nach Anspruch 4 fur einen Draht als 
Verbindungselement, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Draht (9) auf eine gefederte Spule (10) gewik- 
kelt ist und bei Ab- oder Aufwickeln des Drahtes (9) 
von der Spule (10) ein Drahtgeber (1 1) die Drehung 
der Spule (10) registriert und entsprechend der 
Drehung der Spule (10) Impulse an einen Rechner 
(12) abgibt, welcher die Impulse zahlt und daraus 
die momentane Lange der Strecke (b) bestimmt. 

6. Verfahren nach Anspruch 4 oder 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Winkel (u.) und (p) durch auf 
der Laufbild- oder Fernsehkamera (1) und dem 
Peilgerat (4) angeordnete gefederte Arme (13, 14) 
gemessen werden. 

7. Verfahren nach mindestens einem der Anspruche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB von der Lauf- 
bild- oder Fernsehkamera (1) ein getakteter Puis 
ausgesendet, dieser Puis am Peilgerat (4) empfan- 
gen, daraufhin vom Peilgerat (4) ein Gegenpuls aus- 
gesendet, der Gegenpuls an der Laufbild- oder 
Fernsehkamera (1) empfangen und aus der Zeit 
zwischen Aussenden des Pulses und Empfang des 
Gegenpulses die Lange der Strecke (b) bestimmt 
wird. 

8. Verfahren nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Richtung der am Peilgerat (4) bzw. 
an der Laufbild- oder Fernsehkamera (1) einlaufen- 
den Pulse in Bezug auf die Ausrichtung des Peilge- 
rates (4) bzw. der Laufbild- oder Fernsehkamera (1) 
erkannt und daraus die Winkel (u.) und (P) ermittelt 
werden. 

9. Verfahren nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB elektromagnetische Impulse, ins- 
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besondere solche mit einer Mittenfrequenz im 
Funkbereich oder im infraroten Bereich, ausgesen- 
det werden. 

10. Verfahren nach mindcstens einem der vorange- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 5 
das Peilgerat (4) manuell auf das scharfzustellende 
Motiv (3) ausgerichtet wird 

11. Anordnung zur Durchfiihrung des Verfahrens 
nach Anspruch 1 mit einer Laufbild- oder Fernseh- 
kamera, mindestens einem Peilgerat und einem 10 
Steuergerat dadurch gekennzeichnet, daB 

a) fur jedes Peilgerat an der Laufbild- oder 
Fernsehkamera (t) und dem Peilgerat (4) MeB- 
elemente (5, 6) zur Bestimmung der Lange der 
Strecke (b) zwischen der Laufbild- oder Fern- 15 
sehkamera (1) und dem Peilgerat (4) und/oder 
des Winkels (pi), dessen Schenkel durch die 
Strecke zwischen der Laufbild- oder Fernseh- 
kamera (1) und dem Motiv (3) und durch die 
Strecke (b) gegeben sind bzw. zur Bestimmung 20 
der Strecke (b) und/oder des Winkels (P), des- 
sen Schenkel durch die Strecke zwischen dem 
Peilgerat (4) und dem Motiv (3) und durch die 
Strecke (b) gegeben sind, angebracht sind, 

b) fur jedes Peilgerat die MeBelemente (5, 6) 2 5 
iiber Kabel und/oder iiber Sender mit dem 
Steuergerat (2) verbunden sind und 

c) das Steuergerat (2) mit einer Einrichtung (7) 
zum Betatigen des Objektives (8) der Laufbild- 
oder Fernsehkamera (1) verbunden ist. 30 

1 2. Anordnung nach Anspruch 1 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Position des Peilgerates (4) unab- 
hangig von der Position der Laufbild- oder Fern- 
sehkamera (1) ist und dafl beide frei beweglich sind. 

13. Anordnung nach Anspruch 1 1 oder 12, dadurch 35 
gekennzeichnet, daB an der Laufbild- oder Fern- 
sehkamera (1) oder an dem Peilgerat (4) eine gefe- 
derte Spule (10) angeordnet ist, die einen feinen 
Draht (9) enthalt, der das Peilgerat (4) und die Lauf- 
bild- oder Fernsehkamera (1) verbindet 40 

14. Anordnung nach Anspruch 13, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB an der Laufbild- oder Fernsehkamera 
(1) und an dem Peilgerat (4) jeweils ein gefederter 
Arm (13, 14) angeordnet ist und der das Peilgerat 
(4) und die Laufbild- oder Fernsehkamera (1) ver- 45 
bindende feine Draht (9) mit den Armen (13, 14) 
verbunden ist. 

15. Anordnung nach Anspruch 1 1 oder 12, dadurch 
gekennzeichnet, daB sowohl die Laufbild- oder 
Fernsehkamera (1) als auch das Peilgerat (4) ein 50 
Sende- und Empfangsteil (19, 20) fur elektromagne- 
tische Pulse, insbesondere solche mit einer Mitten- 
frequenz im Funkbereich oder im infraroten Be- 
reich, aufweisen. 

16. Anordnung nach Anspruch 1 5, dadurch gekenn- 55 
zeichnet, daB das Empfangsteil eines Sende- und 
Empfangsteiles (1 9, 20) eine Peilfunktion besitzt. 

17. Anordnung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
am Peilgerat (4) bzw. an den Peilgeraten (4, 4') ein 60 
Sender (18) und am Steuergerat (2) ein entspre- 
chender Empfanger angebracht sind. 

18. Anordnung nach mindestens einem der voran- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Steuergerat (2) an der Laufbild- oder Fernseh- 6 5 
kamera (1) montiert ist. 
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